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1 Цели и задачи изучения дисциплины

1.1 Цель преподавания дисциплины

Дисциплина  "Моделирование дорожно-транспортных происшествий"

представляет собой одну из основных специальных дисциплин при подготовке

магистров направления подготовки 23.04.01 «Технология транспортных

процессов»

Целью изучения дисциплины является – развить у студентов

личностные качества, сформировать общекультурные и профессиональные

компетенции в соответствии с требованиями ФГОС ВО по данному

направлению подготовки, с учетом потребностей регионального рынка труда,

специфики отрасли автомобильного транспорта, а также особенностей

научной школы кафедры.

1.2 Задачи изучения дисциплины

В результате изучения дисциплины студент должен приобрести знания,

умения и навыки, необходимые для его профессиональной подготовки в

качестве магистра по направлению 23.04.01 «Технология транспортных

процессов».

1.3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине

(модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения

образовательной программы

Код и наименование индикатора
достижения компетенции

Запланированные результаты обучения по дисциплине

ПК-9: Способен осуществлять моделирование дорожного движения

ПК-9.1: Применяет

современные программно-

моделирующие комплексы

при решении задач

организации дорожного

движения

ПК-9.2: Разрабатывает

транспортные модели

различных уровней

ПК-9.3: Осуществляет сбор,

обработку и анализ

параметров дорожного

движения

1.4 Особенности реализации дисциплины

Язык реализации дисциплины: Русский.

          Дисциплина (модуль) реализуется без применения ЭО и ДОТ.
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Вид учебной работы

Всего,

зачетных

единиц

(акад.час)

С

е

м

е

с

т

р1

Контактная работа с

преподавателем:
0,5 (18)

практические занятия 0,5 (18)

Самостоятельная работа

обучающихся:
2,5 (90)

курсовое проектирование

(КП)
Нет

курсовая работа (КР) Нет

2. Объем дисциплины (модуля)

4



3.1 Разделы дисциплины и виды занятий (тематический план занятий)

3 Содержание дисциплины (модуля)

Контактная работа, ак. час.

№

п/п
Модули, темы (разделы) дисциплины

Занятия

лекционного

типа

Занятия семинарского типа

Самостоятельная

работа, ак. час.Семинары и/или

Практические

занятия

Лабораторные

работы и/или

Практикумы

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в

ЭИОС

1. Проблема аварийности на российских дорогах. Меры по снижению аварийности в России и за рубежом. Меры по

повышению безопасности в РФ. Общая безопасность на дорогах и транспорте в России и за рубежом. Комплексные решения по

совершенствованию технологии безопасности на транс-порте.
1. Введение 8

2. Понятие о ДТП.  Основные виды ДТП.  Причины ДТП. Условия и обстоятельства возникновения ДТП. Психологические

аспекты ДТП. Дорожная инфраструктура, окружающая среда – как факторы ДТП. Анализ ДТП и аварийности1. Расследование ДТП 1

2. Расследование ДТП 8

3. Расчет движения автомобиля. Процесс торможения автомобиля. Коэффициент продольного сцепления шин с дорогой.

Коэффициент попереч-ного сцепления шин с дорогой. Параметры движения автомобиля. Удаление автомобиля при наезде

(столкновении) в заторможенном состоянии. Время движения автомобиля при наезде (столкновении) в заторможенном

состоянии. Скорость автомобиля в начальный момент торможения. Начальная скорость автомобиля перед торможением.

Остановочное время автомобиля. Расчет остановочного времени автомобиля при известной длине юза

1. Расчет движения автомобиля 1

2. Расчет движения автомобиля 8

4. Методы моделирования наезда автомобиля на пешехода. Наезд на пешехода. Определение. Причины наезда на пешехода.

Задачи экспертного исследования наезда на пешехода. Принцип расчета скорости автомобиля в момент наезда на пешехода при

торможении. Безопасная скорость автомобиля. Определение. Виды безопасных скоростей при расчете наезда на пешехода.

Механизм наезда на пешехода при блокирующем ударе. Ско-рость автомобиля на момент торможения при блокирующем ударе.

Метод определения ме-ста наезда на пешехода при блокирующем ударе. Метод определения места наезда на пешехода. Методы

определе-ния места наезда на пешехода. по дальности разлета осколков

1. Методы моделирования наезда автомобиля на 1

2. Методы моделирования наезда автомобиля на 10

5. Общие принципы метода решения вопроса возможности предотвращения наезда на пешехода.  Методика расчета наезда на

пешехода при движении автомобиля в затор-моженном состоянии. Методи-ка расчета наезда на пешехода при движении

автомобиля без торможения. Методика расчета наезда на пешехода при тормо-жении автомобиля и фронталь-ном ударе.

Методика расчета наезда на пешехода, переме-щающегося в попутном (встречном) направлении, при движении автомобиля без

тор-можения. Методика расчета наезда на пешехода, переме-щающегося в попутном (встречном) направлении, при движении

автомобиля с тормо-жением

1. Общие принципы метода решения вопроса

возможности предотвращения наезда на пешехода.
1
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2. Общие принципы метода решения вопроса

возможности предотвращения наезда на пешехода.
8

6. Метод расчета технической возможности предотвращения ДТП при ограниченной видимости. Метод расчета

предотвращения ДТП при ограниченной видимости1. Метод расчета технической возможности

предотвращения ДТП при ограниченной види-мости
1

2. Метод расчета технической возможности

предотвращения ДТП при ограниченной види-мости
16

7. Методы моделирования маневров автомобиля. Виды маневров автомобиля. Принцип расчета маневра автомобиля «вход в

поворот». Принцип расчета маневра «вход-выход» при объезде неподвижного пре-пятствия. Принцип расчета маневра «смена

полосы дви-жения» при объезде неподвижного препятствия. Принцип расчета маневра «смена полосы движения» при объезде

пешехода. Параметры маневра автомобиля

1. Методы моделирования маневров автомобиля. 10

2. Методы моделирования маневров автомобиля. 8

8.  Методы моделирования наезда на неподвижное препятствие и столкновения автомобилей.  Факторы, характеризующие

механизм наезда на неподвижное препятствие и столкновение транспортных средств. Виды основных затрат кинетической

энергии при наезде на неподвижное препятствие и столкновении транспортных средств. Коэффициент восстановления. Фазы

процесса удара при наезде на неподвижное препятствие и столкновении транспортных средств. Схема наезда автомобиля  на

неподвижное препятствие. Графическая интерпретация процесса наезда на неподвижное препятствие. Коэффициент

упругости. Последовательность расчета процесса наезда на неподвижное препятствие

1. Методы моделирования наезда на неподвижное

препятствие и столкновения автомобилей
1

2. Методы моделирования наезда на неподвижное

препятствие и столкновения автомобилей
8

9. Исследование механизма встречных, попутных и боковых столкновений. Столкновение как физический процесс. Виды

столкновений. Особенности столкновения. Принцип расчетного анализа столкновения1. Исследование механизма встречных, попутных и

боковых столкновений.
1

2. Исследование механизма встречных, попутных и

боковых столкновений.
8

10. PC-CRASH. Компьютерная программа для анализа и моделирования дорожнотранспортных происшествий. Общая

характеристика компьютерной программы PC-CRASH. Функциональные возможности программы  PC-CRASH1. PC-CRASH. Компьютерная программа для анализа и

моделирования дорожнотранспортных происшествий.
1

2. PC-CRASH. Компьютерная программа для анализа и

моделирования дорожнотранспортных происшествий.
8

Всего 18 90
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4 Учебно-методическое обеспечение дисциплины

4.1 Печатные и электронные издания:

1. Якимов М. Р. Концепция транспортного планирования и организация

движения в крупных городах: монография(Пермь: Изд-во Перм. гос.

техн. ун-та).

2. Якимов М. Р. Транспортное планирование: создание транспортных

моделей городов: монография(Москва: Логос).

3. Желтов С. Ю., Визильтер Ю. В., Моржин А. В., Князь В. А., Ходарев А.

Н. Обработка и анализ цифровых изображений с примерами LabVIEW и

IMAQ Vision(Москва: ДМК Пресс).

4. Мамай В. И. Дорожно-транспортные происшествия: вопросы

ответственности и доказывания: монография(Ростов-на-Дону:

Издательский центр "МарТ").

5. Джонс И. С., Майзельс С. Р., Ротенберг Р. В. Влияние параметров

автомобиля на дорожно-транспортные происшествия: пер. с англ.

(Москва: Машиностроение).

6. Тарасик В. П. Теория движения автомобиля: учебник для студентов

вузов(Санкт-Петербург: БХВ-Петербург).

7. Якимов О. Ю. Дорожно-транспортные происшествия: часто задаваемые

вопросы, образцы документов(Москва: Юрайт).

8. Иларионов В.А. Экспертиза дорожно-транспортных происшествий:

учеб. для вузов(Москва: Транспорт).

9. Домке Э. Р. Расследование и экспертиза дорожно-транспортных

происшествий: учебник для студентов вузов(Москва: Академия).

4.2 Лицензионное и свободно распространяемое программное

обеспечение, в том числе отечественного производства (программное

обеспечение, на которое университет имеет лицензию, а также свободно

распространяемое программное обеспечение):

1. MATCHAD», «Компас 3D», «PC-CRASH»

2.

4.3 Интернет-ресурсы, включая профессиональные базы данных

и информационные справочные системы:

1. Электронное средство обучения Moodle, URL адрес http://study.sfu-

kras.ru/login/index.php.

2. Научная библиотека СФУ http://bik.sfu-kras.ru/

3. Поисковые системы: Google или Яндекс.

4. Справочно-информационная система Федерального института про-

мышленной собственности
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5 Фонд оценочных средств

Оценочные средства находятся в приложении к рабочим программам

дисциплин.

6 Материально-техническая база, необходимая для осуществления

образовательного процесса по дисциплине (модулю)

Помещения должны представлять собой учебные аудитории для проведения

занятий семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций,

текущего контроля и промежуточной аттестации, а также помещения для

самостоятельной.

Помещения должны быть укомплектованы специализированной мебелью и

техническими средствами обучения, служащими для представления учебной

информации аудитории – каждое рабочее место должно быть оборудовано

ПК, обязательно наличие проекционного оборудования.
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